4.3 Pitcforko bifurkacijos

Pirmosios eilés simetrinése dinaminése sistemose mes galime stebéti dar dviejy rusiy
bifurkacijas, susijusias su valdanc¢iyjy parametry jtaka. Bifurkacijos simetrinése sistemose
jvardijamos kaip Picforko bifurkacijos: superkritiné ir subkritiné.

Normalioji dinaminés sistemos. turincios superkritine Pic¢forko bifurkacija, forma yra

¥ =rz— a3,
o subkritine —
¥ =rr+ 2.

Kaip matome nagrinédami §iy dinaminiy sistemy normaligsias formas, superkritinés bi-
furkacijos atveju trec¢iojo laipsnio narys atlieka dinaminés sistemos stabilizavimo vaidmenj,
t. y. jis yra tarsi grazinancioji jéga sprendinius z(¢) nukreipianti link ramybés tasko z*=0.
Tuo tarpu subkritinés Picforko bifurkacijos atveju trec¢iojo laipsnio narys destabilizuoja
dinamine sistema ir bet kuria trajektorija z(t), prasidedan¢ia zo # 0 nukreipia j begalybe,
t. y. po baigtinio laiko mes gauname, kad x(t) — +o0.

Siekiant pasipriesinti minétai destabilizuojanciai trec¢iojo laipsnio nario jtakai j dinami-
ne sistema, neprarandant simetriskumo savybeés, yra jtraukiami aukstesniyjy eiliy nariai.
Pirmasis narys, kuris galéty stabilizuoti sistema ir nepanaikinty jos simetriskumo savybeés,
yra x°. Tokiu budu gauname tokia sistema

v =rx+ 2t — 2’
Penktosios eilés narys Sios dinaminés sistemos bifurkacinéje diagramoje nestabilias parabo-
lés Sakas (jas turime nagrinédami normaliaja dinaminés sistemos su subkritine bifurkacija
forma) apsuka ir pakei¢ia jy stabiluma. Butent $is stabilizuojantis narys lemia tai,
kad minétos stabiliosios parabolés sakos bifurkacinéje diagramoje egzistuoja su visomis
valdanciojo parametro reikSmeémis r > rp.;.



